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(57) Le moteur electrique selon invention comporte au morns 
m etement moteur 1 porte par un organe support 2 rel.e a un 
felement de paroi 3 du moteur. il est caracterise en ce que 
lament de paroi 3 comporte une serie de secteurs sup- 
port 13 s6par6s par des intervalles 14 et sdtendant radiale- 
ment dans une ouverture 15 de cet element de pare., en ce 
que I'organe support 2 comporte des segments dappu.16 
s&endant transversalement a une surface laterale de cet 
organe support et s'appuyant sur une face d'appui 25 des 
secteurs support 13. et en ce que les segments dappu. 16 
sont maintenus en appui centre les secteurs support 13 par un 
organe de fixation 19 component au moins une premiere 
partie 20 et une seconde parte 21 decalees abatement, la 
premiere partie 6tant en appui sur I'organe support 2 et la 
seconde partie etant on appui sur une face de I element de 
paroi 3 oppose a la face d'appui 25 des secteurs support 13. 




La presente invention concerne un moteur elec- 
trique et plus parti cul ierement un dispositif de fixation 
d'un element moteur d'un moteur electrique sur un element 
de paroi de ce moteur. 

On connait deja des moteurs electriques, notamment 
pour 1 'entrainement des ventilateurs plats, dans lequel 
les elements constituant le moteur sont empiles sur un 
organe support qui est ensulte fixe a un element de paroi 
du moteur electrique, general ement un element du bovtier 
de ce moteur. 

Pour la fixation de l'organe support a l'elemenc 
de paroi, on prevoit actuellement soit de sertir 1 'extre- 
mi te de l'organe support, qui est genera 1 emen t tubulairs 9 
•Inns un'i ouverture de 1 'element de paroi, soit d'utiliser 
des vis qui traverser) i: 1 'element de paroi et sont fixees 
en bout de l'organe support. 

Dans un eas comme dans i 'autre, apres avoir 
empiie les different* elements d'un cote de 1 'element 
de paroi, n est necessaire de retourner 1 'ensemble du 
moteur afin d 1 avoir acces a 1 'autre face de le parol 
pour effectuer correctement le sertissage ou le vissage 
realisant la fixation. Une telle manipulation constitue 
une perte de temps et rend en outre difficile le montage 
au tomatique des moteurs electriques. 

Un but de la presente invention est de proposer 
des moyens de fixation d'un organe support d'un element 
de moteur electrique sur un element de paroi de ce moteur 
qui permettent un montage rapide et efficace de l'organe 
support et ne requierent pas le retournement du moteur 
pour effectuer ce montage. 

En vue de la realisation de ce but, on prevoit 
s&i on 1' invention un moteur electrique comportant au 
moins un element de moteur porte par un organe support 



rel i g a un element de parol du moteur, caracterise en 
ce que Telement de parol comporte une serie de secteurs 
support separes par des intervalles et s'etendant radia- 
lement vers Tinterieur d'une ouverture dans cet element 
de parol, en ce que Torgane support comporte des segments 
d'appui s'etendant transversal ement a une surface laterale 
de cet organe support et s'appuyant sur une face d'appui 
des secteurs support, et en ce que les segments d'appui 
sont maintenus en appui contre les secteurs support par 
un organe de fixation comportant au moins une premiere 
partie et une seconde partie decalees axialement, la 
premiere partie etant en appui sur Torgane support et 
la seconde partie etant en appui sur une face de 1 'element 
de paroi opposee a la face des secteurs support contre 
iaquelle sont appliques les segments d'appui. 

Ainsi, la fixation de Torgane support sur 
1 'element de paroi est obtenue aisement en disposant 
les segments d'appui en regard des secteurs support, 
puis en mettant en pi ace .1 1 organe de fixation qui maintient 
1 'organe support applique contre les secteurs support 
de 1 'element de paroi . 

Selon une version avantageuse de 1' invention, 
les secteurs support comportent au moins une nervure 
sur leur face d'appui et ies segments d'appui comportent 
au moins une rainure ccmpl ementai re de la nervure des 
secteurs support. Ainsi, lorsque les segments d'appui 
sont maintenus appliques contre les secteurs support 
par Torgane de fixation, on evite tout mouvement relatif 
de Torgane support par rapport a Telement de paroi. 

Selon un mode de realisation prefere de Tinven- 
tion, Torgane support comporte plusieurs segments d'appui 
ayant chacun une largeur au plus egale aux intervalles 
entre les secteurs support, la premiere partie de Torgane 
de fixation est sensiblement plane et la seconde partie 



de l'organe de fixation comporte des pattes reliees a 
la premiere partie et s'etendant radialement vers I'exte- 
rieur de celle-ci. Ainsi, l'organe support est mis en 
place en introduisant les segments d'appui dans les inter- 
valies entre les secteurs support puis en faisant tourner 
l'organe support pour amener les segments d'appui en 
coincidence avec les secteurs support, et l'organe de 
fixation est mis en place a la fagon d'une baTonnette. 

Selon des aspects preferes de ce mode de reali- 
sation, les pattes de 1 'organe de fixation sont axialement 
elastiques, 1 'element de paroi comporte des rampes inclinees 
sur une face opposee a la face d'appui des secteurs support, 
et des encoches de blocage des pattes de l'organe de 
fixation. Ainsi, I'elasticite des pattes de fixation 
assure une pression reguliere contre les secteurs support, 
les rampes inclinees permettent un engagement aise des 
pattes de l'organe de fixation et les encoches assurent 
un blocage des pattes de l'organe de fixation en position 
mon tee . 

Selon un autre mode de realisation de 1 'invention, 
l'organe d'appui comporte des segments d,e fixation decales 
axialement des segments d'appui et ayant une largeur 
inferieure aux intervalles entre les secteurs support, 
la premiere partie de l'organe de fixation comporte des 
pattes d'accrochage reliees a une partie centrale sensi- 
blement plane, decalees axialement par rapport a cette 
partie centrale et s'etendant radialement vers l'interieur 
de celle-ci, et la seconde partie de l'organe de fixation 
comporte des lobes d'appui s'etendant radialement vers 
l'exterieur de la partie centrale. Ainsi, lors de la 
mise en place de l'organe support, les segments d'appui, 
viennent en butee contre les secteurs support, tandis 
que les segments de fixation passent a travers les 



intervalles entre les secteurs support, et Torgane de 
fixation est mis en place de meme que pr.gcedemmen t a 
la fagon d'une baTonnette. 

D'autres caracteri s ti ques et avantages de Tinven- 
tion resulteront encore de la description ci-apres d'exem- 
ples non limitatifs en reference aux dessins annexes 

parmi lesquels : 

- la figure 1 est une vue en coupe selon le 
plan 1-1 de la figure 2, d'un premier mode de realisation 

de 1'i nventi on, 

- la figure 2 est une vue en elevation de 1 'ele- 
ment de paroi du moteur vu de Texterieur de ce moteur, 

- la figure 3 est une vue en elevation de Tele- 
ment de paroi du moteur vu du cote interieur de celui-ci, 

- la figure 4 est une vue en coupe partielle 
selon le plan IV- 1 V de la figure 3, 

- la figure 5 est une vue en Elevation de Torgane 
de fixation du premier mode de realisation de Tinvention, 

- la figure 6 est une vue en bout de Torgane" 
support selon le premier mode de realisation de Tinvention, 

- la figure 7 est une vue en coupe partielle 
selon le plan VI1-VII des figures 8 a 10, d'un second 
mode de realisation de Tinvention, 

- la figure 8 est une vue en elevation partielle 
de Telement de paroi selon le second mode de realisation, 

- la figure 9 est une vue en bout de Torgane 
support selon le second mode de realisation, 

- la figure 10 est une vue en elevation partielle 
de la piece de fixation selon le second mode de realisation. 

En reference aux figures 1 a 6, le moteur elec- 
trique comporte d'un- fagon classique un element moteur, 
ici un stator 1 porte par un organe support cylindrique 
tubulaire 2 relie a un element de paroi 3 du moteur. 
Un palier 4 est dispose a Tinterieur de Torgane 
support tubulaire 2 et permet la rotation par rapport 
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a ce1ui-ci d'un axe support 5 du rotor 6 comportant un 
§l§ment moteur 7, et servant, par exemple, a entrainer 
des pales 9 d'un ventilateur axial". Sur le mode de rea- 
lisation represent*, le rotor 6 est de preference fixe 
5 a 1'axe support 5 par une soudure 10 realisee soit par 

bombardement electronique soit au laser. A son extremite 
opposee a la sortie de l'axe support 5, 1'organe support 
2 comporte un bouchon d ' etantancheTte 11 comprenant une 
plaque de butee 12. 
10 Selon I 'invention, l'element de paroi 3 comporte 

une serie de secteurs support 13 separes par des inter- 
venes 14 9t s'etendant radialement vers l'interieur 
d'une ouverture 15 dans 1 'element de paroi 3. 

Dans le premier mode de realisation il lustre, 
1.5 1'organe support 2 comporte a son extremite quatre segments 
d'appui 16 s'etendant transversal ement a la surface laterals 
de 1'organe support 2 et regul i eremen t repartis autour 
de celle-ci. Les segments d'appui 16 ont une largeur 
sensiblement egale a la largeur des intervalles 14 entre 
20 les secteurs support 13 et de preference legerement infe- 
rieure a la largeur de ces intervalles afin de permettre 
un passage aise des secteurs d'appui dans les intervalles 

14 ainsi qu'il sera vi.i plus loin. Les segments d'appui 

15 ont de preference une largeur egale a la largeur des 

25 secteurs support 13 ou, en d'autres termes, les intervalles 
14 ont une largeur sensiblement egale aux secteurs support 
13. Les secteurs support 13 comportent une nervure radiale 
17 sur la face qui est tournee vers Vexterieur du boitier 
du moteur et les secteurs d'appui 16 comportent une rainure 

30 13 qui, lors d'une mise en appui d'un segment d'appui 

16 sur un secteur support 13, vient en coincidence avec 
la nervure 17 correspondante. 
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L'organe support 2 et I'element de paroi 3 
sont fix§s I'un a I'autre par un organe de fixation, 
general ement d§signe en 19, comportant une premiere partie 
sensiblement plane 20 delimitee sur la figure 5 par un 
cercle en traits mixtes dont le diametre correspond sensi- 
blement au bord exterieur des segments d'appui 16 de 
I'organe support 2. L'organe de fixation 19 comprend 
egalement une seconde partie comportant des pattes 21 
reliees a la premiere partie plane 20 et axialement deca- 
lees de celle-ci selon la direction de l'axe de l'organe 
support 2 L'organe. de fixation 19 est de preference 
realise a parrir d'une feuille metallique, de sorte que 
les pattes sont axialement elastiques. L'organe de fixation 
comporte de preference des lobes de masquage 22 s'etendant 
dans le plan de la premiere partie 20 radialement vers 
I'exterieur a partir de celle-ci. 

L'element de paroi 3 comporte des entailles 
radiales 23 s'etendant au dela du bord de l'ouverture 
15 sur une distance sensiblement egale a la longueur 
des pattes 21 prises selon un rayon de l'organe de fixation 
19. A cote des ! entai 1 1 es 23, I'element de paroi 3 comporte 
de preference des rampes inclinees 24 sur une face opposee 
a une face d'appui 25 (figure 1) des secteurs support 
13. A 1'extremite des rampes inclinees 24, I'element 
de paroi 3 comporte des encoches de blocage 26 dirigees 
radi al ement. 

Sur la face opposee aux rampes 24, I'element 
de paroi 3 comporte un epaulement circulaire 27 delimitant 
une surface annulaire en retrait par rapport a la face 
externe de I'element de paroi 3, la dimension transversale 
de 1 ' epaul ement 27 etant legerement superieure au diametre 
externe des lobes de masquage 22 et d'une profondeur 
sensiblement egale a l'epaisseur de l'organe de fixation 
19. 

Le montage des moyens de fixation est le suivant : 
apres mise en place du stator 1 et du rotor 6 sur l'organe 
support 2, celui-ci est amene du cote interieur de I'element 
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de paroi 3, de fa?on que les segments d'appui 16 de 
l'organe support 2 soient en coincidence avec les inter- 
valles 14 de 1 'element de paroi 3*. L'organe support 2 
est alors pousse a travers l'ouverture 15 de 1 "element 
de paroi 3 sur une distance legerement superieure a I'epais- 
seur des secteurs support 13. L'organe support 2 est 
tourne sur lui-meme pour amener les segments d'appui 
16 en coTncidence avec les secteurs supports 13 puis 
tire en sens inverse pour mettre les segments d'appui 
16 en appui sur la face d'appui 25 des secteurs support 
13, L'organe de fixation 19 est alors introduit par I'exte- 
rieur en faisant passer les pattes 21 dans les entailles 
23 de 1 'element de paroi 3, puis l'organe de fixation 
19 est tourne autour de 1'axe de l'organe support 2, 
faisant ainsi monter les pattes 21 le long des rampes 
inclinees 24 de l'element de paroi 3. Dans ce mouvement, 
la partie centrale plane 20 de l'organe de fixation 19 
est appliquee contre I'extremite de l'organe support 
2 et maintient ainsi les segments d'appui 16 en appui 
sur les secteurs support 13. En fin de mouvement de l'organe 
de fixation 19, les pattes 21 s'engagent dans les encoches 
26 et empechent ainsi un demontage intempestif de l'organe 
de fixation 19. Dans la position finale, les lobes de 
masquage 22 recouvrent les entailles 23 et evitent done 
la penetration de corps etrangers a 1'interieur du moteur. 

Sur le mode de realisation prefere illustre, 
on remarque que les rampes 24 sont en retrait par rapport 
a la face interne de l'element de paroi 3 et les secteurs 
supports 13 ont une epaisseur inferieure a celle de l'ele- 
ment de paroi 3 de sorte qu'en liaison avec l'epaulement 
27, dont la profondeur correspond sensiblement a l'epais- 
seur de l'organe de fixation 19, 1 'ensemble des moyens 
de fixation de l'organe support 2 est entierement contenu 
dans 1 'epaisseur de l'element de paroi 3. 
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Un second mode de realisation de 1 'invention 

est illustre par les figures 7 a 10. Dans ce mode de 
realisation, I'organe support 102 comporte des segments 
d'appui 116 decales axialement par rapport a l'extremite 
5 de I'organe support 102 et des segments de fixation 129 

d£cal§s axialement et selon la ci rconf grence par rapport 
aux secteurs d'appui 116, et regul i erement alternes avec 
c e u x - c i . 

L'element de paroi 103 comporte des secteurs 

10 supports 113 s'etendant radialement vers 1'interieur 

a partir du bord d'une ouverture 115, les secteurs support 
113 etant ainsi separes par des intervalles 114. 

L'organe de fixation generalement designe en 
119 comporte cette fois une partie centrale plane 130 

15 a laquelle sont reliees des pattes d'accrochage 131 decalees 
axialement par rapport a la partie centrale 130 et s'eten- 
dant radialement vers 1'interieur de celle-ci selon une 
configuration en C. Les pattes 131 forment cette fois 
la premiere partie de I'organe de fixation 119. L'organe 

20 de fixation 119 comporte egalement des lobes d'appui 

132 s'etendant radialement vers l'exterieur de la partie 
centrale 130 dans le plan de celle-ci. 

Le montage de ce second mode de realisation 
est le suivant : de la meme fagon que prece demment , ■ 

25 I'organe support 102 est amene en face de 1 'ouverture 

115 de l'element de paroi 103. Cette fois cependant les 
segments d'appui 116 sont amenes directement en appui 
contre la face interne des secteurs support 113, tandis 
que les segments de fixation 129 s'etendent dans les 

30 intervalles 114. L'organe de fixation 119 est alors mis 
en place sur la face opposee de l'element de paroi 103, 
les lobes d'appui 132 venant en appui sur l'element de 
paroi 103, tandis que les pattes d'accrochage 131 s'etendent 
dans les intervalles 114 a cote des segments de fixation 

35 129. On fait ensuite pivoter I'organe de fixation 119 

autour de l'axe de I'organe 102, de sorte que les pattes 
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d'accrochage 131 s'engagent sur les segments de fixation 129. L organ, 
support 102 est ainsi rendu solidaire de Torgane de fixation 119 
et 1'organe support 102 est done maintenu en place par pincement 
des secteurs support 113 de 1'element de paroi 103 entre les secteurs 
d'appui 116 et les lobes d'appui 132. 

Bien entendu, on comprendra de ce qui precede que les 
segments de fixation 129 doivent avoir une largeur inferieure a 
1. largeur des Interfiles 114 de 1'element de paroi 103 afin de 
permettre 1 "insertion des pattes d'accrochage 131 avant le P1 votement 

de Torgane de fixation 119. 

Oe la meme fagon que precedemment, 1 "ensemble de la 
fixation peut etre entierement incluse dans Vepaiseur de 1 'element 
de paroi 103 en prevoyant un epaulement annulaire en retrait 133 
pour les lobes d'appui 132 et un epaulement annulaire en retrait 
134 pour les segments d'appui 116. Selon un mode de realisation 
prefere, 1 'organe de fixation est realise dans un materiau bon conduc- 
teur de la chaleur. II joue alors le role de diffuseur 
grace a son contact etroit avec 1'organe support, lui-meme directement 

lie a 1'element moteur. 

On remarquera que dans les modes de realisation decnts, 
rorgane de fixation est elastique ; 11 amortit done la transmission 
des vibrations du moteur vers la carcasse, d'ou une diminution de 
remission de bruit, ce qui est parti culierement avantageux dans 
un ventilateur pour lequel on recherche toujours la meilleure per- 

formance acoustique. 

Bien entendu, 1 'invention n'est pas limitee aux modes 
de realisation decrits ci-dessus et on peut y apporter des variantes 

de realisation. _ . 

En particulier, dans le second mode de realisation, 
les secteurs d'appui 116 peuvent etre reunis suivant une collerette 
annulaire entourant Torgane support 102, cette collerette e ant 
alors suffisamment decalee axialement par rapport aux segments de 
fixation 129 pour permettre 1 'engagement des pattes d'accrochage 
131 entre la collerette et les segments de fixation 129 corresponds. 
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REVEND I CATI QNS 

1. Moteur electrique comportant au moins un 
element moteur (1) porte par un organe support (2) relU 
a un element de paroi (3) du moteur, caracterise en ce 
que I'element de paroi (3, 103) comporte une serie de 
secteurs support (13, 113) separes par des intervalles 
(14, 114) et s'etendant radialement vers l'interieur 
d'une ouverture (15, 115) dans cet element de paroi, 

en ce que I'organe support (2, 102) comporte des segments 
d'appui (16, 116) s'etendant transversal ement a une surface 
laterale de cet organe support et s'appuyant sur une 
face d'appui (25, 125) des secteurs support (13, 113), 
et en ce que les segments d'appui (16, 116) sont maintenus 
en appui contre les secteurs support (13, 113) par un 
organe de fixation (19, 119) comportant au moins une 
premiere partie (20, 131) et une seconde partie (21, 
132) decalees axialement, la premiere partie etant en 
appui sur I'organe support (2, 102) et la seconde partie 
etant en appui sur une face de I'element de paroi (3, 
103) opposee a la face d'appui (25, 125) des secteurs 
support (13, 113). 

2. Moteur conforme a la revendi ca ti on 1, carac- 
terise en ce que les secteurs support (13) comportent 

au moins une nervure (17) sur leur face d'appui (25) 
et en ce que les segments d'appui (15) comportent au 
moins une rainure (18) compl emen tai re de la nervure (17) 
des secteurs support (13). 

3. Moteur electrique conforme a la revendi cati on 
1 ou a la revendication 2, caracterise en ce que I'organe 
support comporte plusieurs segments d'appui (16) ayant 
une largeur au plus egale aux intervalles (14) entre 

les secteurs support (13), en ce que la premiere partie 
(20) de I'organe de fixation (19) est sensiblement plane 
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et en ce que la seconde partie de I'organe de fixation 
comporte des pattes (21) reliees a la premiere partie 
(20) et s'etendant radialement vers l'exterieur de 
eel 1 e-ci . 

4. Moteur electrique conforme a la revendi cati on 
3, caracterise en ce que les pattes (21) sont axialement 
el as ti ques . 

5. Moteur electrique conforme a la revendi cati on 
3 ou a la revendi cati on 4, caracterise en ce que 1'element 

0 de paroi (3) comporte des rampes inclinees (24) sur une 

face opposee a la face d'appui (25) des secteurs support 

(13). 

6. Moteur electrique conforme a I'une des reven- 
dications 3 a 5, caracterise en ce que 1'element de paroi 

5 (3) comporte des encoches de blocage (26) des pattes 

(21) de I'organe de fixation (19). 

7. Moteur electrique conforme a I'une des reven- 
dications 3 a 6, caracterise en ce que I'organe de fixation 
(19) comporte des lobes de masquage (22) s'etendant dans 

10 le plan de la premiere partie (20) radialement vers 

l'exterieur a partir de celle-ci. 

8. Moteur electrique conforme a la revendi cati on 
7, caracterise en ce que 1'element de paroi (3) comporte 
un epaulement annulaire (27) entourant les lobes de 

;5 masquage (22). 

9. Moteur electrique conforme a la revendi cati on 
1 ou a la revendication 2, caracterise en ce que I'organe 
support comporte des segments de fixation (129) decales 
axialement des segments d'appui (116) et ayant une largeur 

JO inferieure aux intervalles (114) entre les secteurs support 

(113), en ce que la premiere partie de I'organe de fixation 
(119) comporte des pattes d'accrochage (.131) reliees 
a une partie centrale (130) sensiblement plane, decalees 
axialement par rapport a cette partie centrale 
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et s'etendant radialement vers I'interieur de celle-ci ; 
et en ce que la seconde partie de I'organe de fixation 
comporte des lobes d'appui (132) s'etendant radialement 
vers 1 'exterieur de la partie centrale dans le plan de 
eel 1 e-ci . 

10. Moteur electrique conforme a la revendi cation 
9, caracterise en ce que 1 'element de paroi (103) comporte 
un epaulement annulaire (133) entourant les lobes d'appui 
(132) et un epaulement annulaire (134) entourant les 
segments d'appui (116). 
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